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RYCHLE PROGRAMOVANI

- Stisknéte tlacitko <PG>, na displeji se zobrazi nabidky "INST"

- Zadejte nabidku INST

- Zkontrolujte, zda je parametr BOOM spravny: 3-5 pro EVA.5, 7-8 pro EVA.8

- pozici zavirani nastavte pomoci nabidky POS, ve vychozim nastaveni je bariéra nastavena jako
PRAVA

- Zadejte nabidku AUTO, potvrdte tlacitkem <PG> a pockejte, aZ bariéra provede automatickou sadu
cykll

- Prostrednictvim nabidek PAR a LOG vyberte poZzadované parametry a logické funkce podle typu
instalace v objektu

DULEZITE: Po kazdé zméné parametr(i FSTS. SLDO, SLDC, TSMO, TSMC, bariéra provede jeden
oteviraci a nasledné zaviraci, aby se ziskaly nové hodnoty proudu a tocivého momentu, na obrazovce
se objevi zprdva <PRG>

LEVA-PRAVA BARIERA (obrazek 3/4)
EVA.5 je normalné dodavana jako prava bariéra (obr. 3 A: EVA.5 RIGHT)

Obvykle se urcuje smér bariéry ze strany dvefi rozvadéce, uzavira prlichod spusténim ramene
doprava.

Nicméné je mozné otocit pravou bariéru do levé strany pomoci nékolika jednoduchych operaci.

UPOZORNENI:

Smér oteviradni zavory urcete v logice POS



Svorkovnice M3

oznaceni funkce popis

ANT-SHIELD | anténa Ptipojeni antény vestavéného pfijimace (signal ANT / SHIELD-stinéni).
AUX Vystup AUX1 Vystup s N.O. kontaktem Ize konfigurovat pomoci logiky AUX 1

24V 24 Vdc Napajeni pfisluSenstvi, napéti 24Vdc 500 mA max

MOT motor Pfipojeni motoru: 24Vdc.

Svorkovnice M2

P.P. Impulsni Vstup pro prikaz krok za krokem (kontakt N.O.).
tlacitko
CLOSE Zavrit Vstup pro prikazy zavrit (kontakt N.O).
OPEN Otevrit Vstup pro prikazy otevfit (kontakt N.O).
PHOT Fotoburiky Vstup pro fotoburiky je povolen béhem faze otevirani a zavirani (kontakt NC).
STOP STOP Vstup pro prikaz STOP (kontakt N.C.).
SWC Koncovy Vstup pro koncového spinace zavieno (NC kontakt).
spinac zavieno | POUZE PRO BARIERY S ELEKTROMECHANICKYMI KONCOVYMI SPINACI. Pokud se
nepouziva neni nutné pfipojit vstup do spoleéného COM.
SWO Koncovy Vstup pro koncového spinace otevieno (NC kontakt).
spinat POUZE PRO BARIERY S ELEKTROMECHANICKYMI KONCOVYMI SPINACI. Pokud se
otevieno nepouziva neni nutné pfipojit vstup do spoleéného COM.
CcCoM Spolecny Spolecna svorka pro vSechny vstupni pfikazy a koncové spinace.
kontakt
AUX2 Vystup 24Vdc | 24Vdc vystup pro blikajici svétlo (EVA.L) blikajici reZzim Ize nastavit pomoci logiky
pro osvétleni LBAR.
ramene
BLINK Majak Vystup 24Vdc 15W max. pro blikajici svételné pripojeni (EVA.LAMP), které ma byt

instalovdno na hornim krytu bariéru.

Svorkovnice MENC

ABS ENC - vstup enkodéru - Vstup absolutniho enkodéru, predbéiné kabelovany od vyrobce.

Svorkovnice M1

M1 - 24Vdc vstup - 24Vdc vstup pro napajeni CP.EVA2. V pfipadé poutziti systému SUN je nutné




pfipojit 24Vdc vystup SUN.SY do M1 (viz pokyny KSUN)

PARAMETRY, LOGIKA A OSTATNI FUNKCE

INSTALACE (INST)

menu funkce mastaveni
BOOM Vyberte délku ramene instalované na bariéfe.
Hodnota vyjadrend v metrech od 3m do 5m (EVA5) nebo od 7m do 8m (EVA7) 3/5-7/8 (3-5)
Podle zvolené délky vyloZniku se nastavi optimalni hodnota rychlosti.
Pos Nastavte smér zavirani bariéry (viz obr. 2) 0 --- = PRAVY
Symbol 0 --- oznacuje pravou bariéru (R / RIGHT) DEFAULT -0 =LEVA
Symbol --- 0 oznacuje levou bariéru (L / LEFT) ( prava)
Ovérte smér otevirani vylozniku a v pfipadé, Ze je otocte. Kazda zména této
funkce automaticky znamena zahdjeni nového postupu AUTOSET.
PARAMETRY (PAR)
TCA Automatické zavirani. Povoleno pouze s logikou "TCA" = ON.
Na konci nastaveného casu fidici jednotka provede uzaviraci manévr.
FSTS Upravuje rychlost otevieni a zavieni bariéry (standardni rychlost pred fazi
zpomaleni).
sldo Upravuje zpomalovaci rychlosti bariéry béhem faze otevirani * (obr. 11 -
pomalé otevreni).
sldc Upravuje zpomalovaci rychlosti bariéry béhem uzaviraci faze * (obr. 12 -
pomalé zavreni).
tsmo Nastavi pocatecni bod zpomaleni béhem faze otevirani (Obr.11 - za¢atek
pomalého otevreni). Hodnota je vyjadrena v procentech pro cely zdvih.
tsmc Nastavi pocatecni bod zpomaleni béhem zaviraci faze (Obr.12 - zacatek
pomalé Zavreni). Hodnota je vyjadiena v procentech pro cely zdvih.
PMO Upravuje tocivy moment motoru aplikovany na bariéru béhem faze otevirani.
*
PMC Upravuje tocivy moment motoru aplikovany na bariéru béhem uzaviraci faze.
*
PSO Upravuje todivy moment motoru plsobici na bariéru béhem zpomaleni ve fazi
otevirani * (obr. 10 - Pomalé otevieni).
PSC Upravuje tocivy moment motoru plsobici na bariéru béhem zpomaleni ve fazi
zavirani * (obr. 11 - Pomala zavirani).




SeaU

Upravuje citlivost enkodéru pfi narazu na prekdzku (Encoder) béhem normalni
rychlosti *.
0: Vypnuto -1: minimalni citlivost - 99: maximalni citlivost

SEAR

Upravuje citlivost enkodéru pfi narazu na prekazku (Encoder) béhem
zpomalovaci rychlosti *.
0: Vypnuto -1: minimalni citlivost - 99: maximalni citlivost

tls

Doba aktivace kontaktu servisniho svétla. Hodnota vyjadfena v sekunddach. Na
zacatku kazdého manévru bude tento kontakt sepnut na nastavenou dobu
Viz popis parametru AUX1.

Saso

Nastavi kratky zpétny chod po dosaZzeni koncové polohy v oteviené poloze.
MuzZe byt uZite¢né pro usnadnéni manudlniho uvolnéni.

Sasc

Nastavi kratky zpétny chod po dosazeni koncové polohy v zaviené poloze.
MuUzZe byt uzitecné pro usnadnéni manudlniho uvolnéni.

aux1

Voli funkéni rezim pomocného vystupu AUX1 (Cisty kontakt)

0: kontrola koncovych poloh: sepnuty kontakt kdyzZ je zavora otevren3,
rozepnuty kontakt kdyZ je bariéra zavienad, prerusovani béhem pohybu (obr.
15, SCA)

1: Druhy radiovy kanal vestavéného prijimace

2: osvétleni ramene s pfislusenstvim (EVA.LED), nastaveni v parametru LBAR.
3: Servisni svétlo, kontakt z(istava v souladu s parametrem TLS (obr. 15
SERVICE LIGHT)

4: Test fotobunék, viz schéma zapojeni na obr. 15 (PHOTOTEST)

5: Zavieny kontakt s otevienou bariérou

6: Zavieny kontakt s uzavienou bariérou

POZOR: Spatné nastaveni téchto parametrd mdze byt nebezpeéné. Respektujte platné predpisy!

LOGIKA (LOG)

TCA

Aktivuje nebo deaktivuje automatické zavreni
ON: automatické zavreni zapnuté
OFF: automatické zavreni je zakazano

IbL

Impuls vysilace nema béhem faze otevreni zadny vliv Zapnuto: Impuls vysilace
nema béhem faze otevreni Zadny vliv
Vypnuto: funkce je vypnuta.

(OFF)

ibca

fidici jednotka nereaguje na vysilaci signal béhem vypoctu TCA
Zapnuto: fidici jednotka nereaguje na vysilaci signal béhem pocitani TCA
Vypnuto: funkce je vypnuta

(OFF)

SCL

Aktivuje nebo zakazuje rychlé uzavreni

Zapnuto: Rychlé uzavieni je povoleno. Po prlijezdu fotobunék aktivuje
automatické uzavreni do 3sec po Uplném otevieni brany. Je aktivovan pouze
s TCA

Vypnuto: rychlé zavreni je zakazano.

(OFF)

PP

Voli provozni rezim tlacitka "krok za krokem" a vysilace.
Zapnuto: Provoz: OTEVRIT > OTEVRIT > OTEVRIT >
Nesviti: Provoz: OTEVRIT> STOP> ZAVRIT> STOP>

(OFF)




PRE Aktivuje nebo deaktivuje pfedblik majaku (OFF)
Zapnuto: Pfedbézné blikani je povoleno. Blikani je aktivovano 3 s pred
spusténim motoru.
Vypnuto: Pfedbézné blikani neni aktivni.
htr Aktivuje nebo deaktivuje funkci HOLD-TO-RUN (OFF)
Zapnuto: Funkce HOLD-TO-RUN.
Tlak tlacitka OPENS / CLOSES musi byt drzeny po cely manévr.
Vypnuto: Automatické / poloautomatické funkce
ltca Voli provozni rezim blikajiciho svétla béhem doby TCA (OFF)
Zapnuto: Béhem TCA blika kontrolka
Vypnuto: béhem TCA blika svétlo
TST1 Aktivuje nebo deaktivuje kontrolu fotobunék na vstupu PHOT, aktivni jak pfi (OFF)
zavirani, tak pfi otevirani.
Zapnuto: Kontrola povolena. Pokud ma kontrola zaporny vysledek, neni zadan
zadny manévr. Viz obr. 16
-"FOTO TEST".
Vypnuto: Kontrola foto¢lank( vypnuta pfi kazdém manévru.
TSTm | Povoluje nebo zakazuje kontrolu motoru. (OFF)
Zapnuto: Kontrola povolena. Pokud ma kontrola zaporny vysledek, neni zadan
Zadny manévr.
Vypnuto: Zkontrolujte vypnuto.
Cvar Kédovani programovatelnych vysilaéd je povoleno nebo zakazano. (ON)
Zapnuto: Radiovy pfijimac je povolen pouze pro vysilace kddovych kadu.
Vypnuto: Pfijimac je povolen pro kédovani a programovatelné vysilace kodU
(self-learning a
Dip Switch).
LBAR Vybere funkéni rezim osvétleni ramene (24 V DC vystup na AUX2 nebo N.O. (OFF)
kontakt na vystupu AUX 1 pti konfiguraci na hodnotu 2).
Zapnuto: Svétlo ramene je vypnuté, kdyzZ je bariéra zavienad, rozsviti se, kdyz je
bariéra v pohybu nebo oteviena.
Vypnuto: Svétlo ramene pomalu blika, kdy?Z je bariéra zaviend (1 s pauza),
rychle blika (0,5 s
pauza), kdyz je bariéra v pohybu nebo oteviena.
aopf Funkce "nucené otevieni v pfipadé vypnuti" je aktivovana nebo deaktivovéna (OFF)
(mUZe to byt
aktivovana pouze s pfipojenymi a provoznimi nouzovymi bateriemi).
Zapnuto: Aktivovana funkce. V pfipadé vypadku proudu zpUsobi fidici jednotka
funkci otevirdni.
Bariéra zUstava oteviend, dokud neni napajeci zdroj zpét.
Vypnuto: Deaktivovana funkce.
rem Aktivuje nebo zakazuje uéeni se vzdalenym radioteleveriim, jak je uvedeno v (OFF)

odstavci "Vzdaleny

vysilace ".

Zapnuto: Vzdalené uceni povoleno.
Vypnuto: Vzdalené uceni neni povoleno.




Diagnostika:

SWOpen  SW Close
P.P.

886848

PHOT STOP

OPEN ~CLOSE

LED 1: Pfitomnost sitového napéti

LED 2: Ridici jednotka CP.EVA2 je napajena

Ke kazdému vstupu je prifazen segment LCD obrazovky, ktery se v pripadé aktivace zapne podle
nasledujiciho schématu.

Vstupy N.C. jsou reprezentovany svislymi ¢arami.

N.O. vstupy jsou reprezentovany vodorovnymi ¢arami.

Blikajici rezim segmentu SW Open (zavora je oteviena) a SW Close (zovora je uzaviena) oznacuje typ
pouzitého koncového spinace.

2 bliknuti a pauza: Pfitomnost mechanickych zarazek, zddny enkodér, zadné elektromechanické
koncové spinace

1 bliknuti a pauza: verze absolutniho enkodéru (standardni)

Zadné blikani (vidy zapnuto) = Elektromechanické koncové spinace

Chybova hlaseni:

Err Obecna chyba Pti vkladani hesla nebo zapamatovani
vysilace doslo k chybé.

Errl Chyba motoru Ovérte zapojeni motoru, vadny motor
nebo neni pfipojeny, nebo problém na
fidici jednotce.

Err2 Chyba fotobunék Ovérte spojeni, zarovnani fotobunék a
pfitomnost prekazek.

Err3 Chyba absolutniho enkodéru Ovérte pripojeni snimace a ovérte
spravnou funkci snimace

AMP Zasah amperometrického Ovérte pritomnost prekazek nebo

senzoru tfecich bodd.

THRM Aktivace teplotniho senzoru Prehrati kvali pfilis intenzivnimu
pouziti pockejte na obnoveni.

OuULD Pretizeni Prekroceni maximalniho vykonu.
Zkontrolujte motor a pfitomnost
trecich bodd.

Enc Enkodér Aktivace enkodéru, detekce prekazky




